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一、项目简介

在比赛场地上，小型窄足机器人以双足步行方式移动，从起跑线

出发，通过一个长方形比赛区域，完成比赛规则要求的动作，走过终

点线。

二、技术委员会

负责人：裴东，西北师范大学，615960576@qq.com，13309465612；

成 员：高育鹏，空军工程大学；

林 华，福州大学；

朱海荣，江苏工程职业技术学院。

三、赛项说明

3.1 参赛队伍

每个参赛队队员人数不能超过 3 人。

3.2 机器人数量

1. 每支参赛队使用 1 个机器人参加比赛。比赛前，各参赛队需

要对机器人进行登记并粘贴标识；

2. 同一个机器人只能代表一支队伍参加比赛；

3. 违反比赛规则的机器人，取消上场资格。
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3.3 裁判工作

1. 由竞赛组委会邀请裁判执行场地比赛裁判工作，裁判在比赛

过程中所作的裁决将为比赛权威判定结果；

2. 裁判责任：核对参赛队伍的资格，执行比赛的所有规则；审

定比赛场地、机器人等是否符合比赛要求；监督比赛的犯规现象；记

录比赛的成绩和时间。

四、比赛场地

图 1 场地示意图

4.1 场地尺寸

1. 场地为 4880mm×1220mm 的长方形区域；

2. 比赛区域为长方形，由边线、起跑线和终点线构成，场地尺

寸为 4000mm×700mm，详见场地图纸。

4.2 场地材质

1. 场地制作使用 2440mm×1220mm，厚18mm 的白色实木颗粒板；
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2. 场地边线、起跑线和终点线使用宽 16mm 黑色防水电工绝缘胶

带粘贴。

4.3 制作方法

1. 建议到当地建材市场购买 2440mm×1220mm，厚 18mm 的白色

实木颗粒板；

2. 将 2 张白色实木颗粒板短边贴缝平放在平地上，拼接并固定

构成比赛场地（场地上表面板间会有缝隙）；

3. 使用宽 16mm 黑色防水电工绝缘胶带，按照场地图纸标识尺寸，

贴出边线、起跑线和终点线。

4. 在 4000mm 赛道的两条边线外侧，以 100mm 为间隔，分别标识

出与起跑线的距离数值，即 0（起跑线）、100mm、200mm、……、3900mm、

4000mm（终点线）。用于帮助认定和记录“机器人走过的距离”。

4.4 说明

1. 比赛场地以承办方提供的实际场地为准；

2. 参赛机器人必须适应承办方提供的比赛场地。

五、机器人要求

5.1 机器人结构

1. 只有双足结构，要求以双足直立行走方式移动；

2. 机器人区分正面和背面，要求以箭头标识出机器人的正面。
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5.2 机器人规格

1. 机器人正视图尺寸不超过（长）250mm×（高）300mm。

2. 机器人俯视图尺寸不超过（长）250mm×（宽）200mm。

3. 机器人侧视图尺寸不超过（宽）200mm×（高）300mm。

4. 交叉足机器人单足尺寸不超过（长）200mm×（宽）100mm。

5. 机器人重量不超过 2Kg。

5.3 机器人制作

1. 用不多于 6 个舵机和 1 个控制板制作完成，要求自主式脱线

控制；

2. 机器人各个关节之间的连接件是刚性体，不允许使用弹性连

接件；

3. 参赛机器人可以是参赛队自主设计和加工制作的机器人，也

可以是参赛队购买套件组装调试的机器人。

4. 参考下图制作窄足机器人脚掌。
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六、评分标准

6.1 比赛时间

准备时间≤1分钟；比赛时间≤3 分钟。

6.2 比赛评价

1. 完成全程：

机器人站在起跑线后，裁判发令计时开始，启动机器人。机器人

单足触碰终点线，计时结束，同时记录比赛时间。比赛时间越短，则

排名越靠前。

2. 未完成全程：

比赛过程中出现下列情况之一，结束比赛，记录“机器人走过的

距离”和“走过这段距离所用的时间”，作为没有完成全程的队伍比

赛成绩的排名依据。

 比赛过程中，机器人的某一只单足出界；

 机器人行走时跌倒，不能自主站立继续行走；

 在比赛过程中，机器人出现在原地不动的情况，停止时间超

过 10秒；

 比赛时间超过规定的比赛时间；

 裁判认定的其它结束比赛情况。

出界：行进过程中，机器人单足整体踏出赛道边线，认定为出界。

“机器人走过的距离”，是指结束比赛时机器人接触地面部位离起
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跑线最远点到起跑线的垂直距离。发生出界情况时，踏出赛道边线的

那只单足垂直投射到赛道边线上的投影面离起跑线最远点到起跑线

的垂直距离。

3. 继续比赛：

比赛过程中出现下列情况之一，可继续比赛，不影响比赛成绩。

 行进过程中，机器人倒地，在没有出界的情况下，可自主爬

起继续进行比赛；

 裁判认定的其它可以继续比赛情况。

4. 中止比赛：

比赛过程中出现下列情况之一，中止比赛，不计成绩。

 裁判发令后，机器人在 10秒内没有启动；

 在行进过程中，机器人明显使用非双足直立行走方式行进；

 在比赛过程中，参赛队员触碰到机器人；

 裁判认定的其它违规情况。

比赛禁止事项：禁止使用传感器以帮助机器人导航；禁止使

用弹性连接件以便于助力行走。

6.3 比赛过程

从起跑线开始分为以下 3 个阶段：

前翻阶段：向前走 5步，向前翻跟斗 5 次；

后翻阶段：再向前走 5 步，向后翻跟斗 5次；

前行阶段：向终点线走去。
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赛前检录上交机器人，每队均有 1 次机会。

6.4 计分标准

1. 完成全程：全程计时，时间短的排名靠前。

2. 未完成全程：距离优先，距离相同比较时间，时间短的排名

靠前。

3. 不按指定动作次序运行的机器人，取消比赛成绩。

七、赛程赛制

7.1 赛制安排

1. 比赛采用轮次赛赛制，每支参赛队依次上场比赛，比赛顺序以

赛前领队会抽签或者以技术委员会确定的顺序为准。

2. 根据参赛队数量，技术委员会确定比赛的轮次数量、每支参赛

队每一轮比赛的次数，以及每一轮晋级的比例，具体安排以赛前发布

的赛程要求为准。

7.2 赛前要求

所有比赛队伍，必须提供 WORD 电子版本的技术报告（含机械设

计方案、硬件电路方案、主要算法、竞赛策略等），技术报告电子版

本按要求拷贝至主办方指定的电脑中。
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