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2017中国机器人大赛工程机器人项目摄像头车型搬运赛赛程 

 

一、技术委员会 

负责人：裴  东，西北师范大学，615960576@qq.com，13309465612 

成  员：张海涛，解放军理工大学 

陶中幸，西安交通大学 

刘  斐，中国自动化学会 

 

二、比赛现场总负责人 

姓  名：裴东（西北师范大学） 

电  话：13309465612 

 

三、裁判、领队会时间 

第一次裁判会时间：8 月 15 日，15:00，赛场 

第一次领队会时间：8 月 15 日，16:30，赛场 

第二次裁判会时间：8 月 16 日，20:00，赛场 

 

四、赛程具体安排 

2017 中国机器人大赛工程机器人项目摄像头车型搬运赛包括预

赛和复赛两个环节，每个环节各参赛队均有 2 次机会，按最好成绩记，

两次机会之间不允许修改程序。 

预赛：所有参赛队按照参赛顺序表(见附件 1)抽色块进行比赛，
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记录成绩 1，并按照成绩排序。 

复赛：根据预赛确定的成绩，由低到高依次抽色块进行比赛（见

附件 2），记录成绩 2。 

比赛成绩 = 成绩 1 + 成绩 2。 

该赛程最终解释权归大赛组委会。 
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附件 1： 

2017中国机器人大赛工程机器人项目摄像头车型搬运赛预赛比赛顺序 
比赛顺序 参赛队名 参赛队学校 比赛时间（8 月 16 日） 

1 超银河护卫队 福州大学 9:00 

2 iRobot 福州大学 9:17 

3 BY107 福州大学至诚学院 9:34 

4 追空 广东技术师范学院 9:51 

5 前哨 解放军理工大学 10:08 

6 新地球 洛阳师范学院 10:25 

7 伽马 齐鲁工业大学 10:42 

 

 

附件 2： 

2017中国机器人大赛工程机器人项目摄像头车型搬运赛复赛比赛顺序 
比赛顺序 预赛排名 参赛队名 参赛队学校 比赛时间（8 月 17 日） 

1 NO.7   8:00 

2 NO.6   8:17 

3 NO.5   8:34 

4 NO.4   8:51 

5 NO.3   9:08 

6 NO.2   9:25 

7 NO.1   9:42 

 
  


