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该比赛为了提高广大同学对海洋技术的兴趣，并且针对该项目可以对同学的的自动化技术、软件技术、模式识别技术、团队协作能力等进行锻炼与提高。
该比赛主要是通过程序实现让机器人自主地在在一个7.3m×3.66m的水池中进行的三维运动，沿着池底的引导线路运行，并穿过高低门最终达到终点撞击指定的球比赛结束。最终用时最短的团队获胜。
技术委员会
负责人：刘文智，哈尔滨工程大学，liuwenzhi@hrbeu.edu.cn，13946061038
　　　　成　员：张志强，海军工程大学
　　　　王　扬，北京信息科技大学
　　　　赵新灿，郑州大学 
　　　　王宪彬，哈尔滨工程大学

