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该项目主要为自主水下仿生机器人独立完成相关任务，开展相应的运动行为的研究，涉及的技术有机器人本体的结构设计、电气设计、图像处理、控制算法等专业知识的应用。这对于应用多个机器人联合完成更大型深海勘探任务的科学研究是有重大意义的。该项目具有潜在科学研究和工程应用前景。
在“深海关键技术与装备”重点专项的项目指南中有专门的基于新原理和新技术的潜水器研发项目。
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